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RESUMO: Definicao/Justificativa do problema: Hoje em dia, muitas proteses disponiveis no mercado, t€ém uma
finalidade muito mais estética do que funcional. Proteses capazes de executar diversos movimentos ainda estdo em fase
de desenvolvimento. Entre elas, as proteses mioelétricas, nas quais o paciente comanda as a¢des ao enviar suas decisdes
por meio de sinal proveniente das contragdes musculares, tem apresentado avango nos ultimos anos (SONO, 2008). Os
sinais a serem obtidos apresentam frequéncias inferiores a 500Hz amplitudes que variam de 50puV a SmV, requerendo
dessa forma o uso de um circuito amplificador que eleve o sinal um patamar de tensdo que permita a analise desse sinal
(COUTIINHO et. al., 2013; ALMEIDA, 1997 ). Objetivo: O projeto visa desenvolver um sistema de captagdo e
processamento analdgico do sinal mioelétrico (EMG) e em seguida o processamento digital para aplicagdo em proteses
funcionais ou maos robdticas, entre outros casos. Metodologia: Para a realizagdo do projeto, serdo utilizado eletrodos
ndo-invasivos com gel condutor para a captagdo superficial do sinal, o qual passa por um estagio de amplificagdo
diferencial utilizando o CI INA129 que permite um ganho de até 1000 vezes. A reducdo dos ruidos presentes no sinal,
decorrentes de indugdo eletromagnética, de movimentos ¢ da propria rede elétrica (60hz), é feita através do uso de
filtros tipo passa-alta e passa-baixa (COUTIINHO et. al., 2013; ORTOLAN, 2002; DE LUCA, 1997). O sinal passa
entdo por um estdgio de retificacdo, que elimina as amplitudes negativas, considerando assim somente o valor positivo.
A aquisi¢do/digitalizacdo e processamento do sinal sera feita com uma placa de aquisicdo National Intruments® e o
software LabView®, implementado um algoritmo de reconhecimento de padrio para identificagdo do sinal em fungdo
do movimento do individuo. Conclusio: O presente trabalho esta na etapa inicial do projeto, ou seja, a construgdo do
circuito de amplificacdo e tratamento analdgico do sinal proveniente do eletrodo. Os testes iniciais permitiram a
observacdo de diferentes sinais com o osciloscopio para diferentes movimentos do individuo. A proxima etapa consiste
na digitalizagdo, armazenamento e processamento do sinal EMG. Este projeto podera ser utilizado em aplicagdes que
exigem esfor¢o muscular, tais como reabilitagdo para membros com paralisia muscular, membros amputados, mao
robdtica ou até mesmo para um simples acionamento de objeto com sensores.
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